附件1

“智能机器人”专项研究领域与关键词
R1.机器人基础前沿技术
关键词：机器人机构学、生机电一体化技术、人机交互技术、智能感知与导航技术、智能学习与自主决策、仿生机器人技术、微纳机器人技术（7个）。

R2.机器人共性关键技术
关键词：减速器技术、伺服驱动技术、机器人控制器、专用传感器/芯片、机器人核心算法、机器人软件、机器人研发支撑技术（包括检测、评定、标准、伦理等相关技术）（7个）。

R3.工业机器人及系统应用
关键词：关节型工业机器人、并联/混联型工业机器人、协作型机器人（包括单臂协作机器人、双臂协作机器人、移动操作机器人等）、工业机器人系统集成技术（4个）。

R4.特种机器人技术
关键词：极端环境作业机器人（包括高/低温、高压、高辐照、超洁净、真空、高原等极端环境作业机器人）、公共安全机器人（包括反恐防爆、应急救援、消防机器人等）、安全生产机器人（面向冶金、矿业、石化、电力等行业安全生产的机器人）、检修与运维机器人（面向桥梁、坝体、隧道、管线等基础设施与大型科学装置检修与运维作业机器人）、建筑机器人、农业机器人（6个）。

R5.服务机器人技术
关键词：医疗手术机器人（包括手术、救护、治疗等医疗专用机器人）、康复机器人、助老助残机器人、公共与家庭服务机器人、物流机器人（5个）。


