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安徽仿生感知与先进机器人重点实验室
开放基金申请书


项目名称：
申 请 人：
所在单位：
联系电话：
通讯地址：
邮政编码：
电子邮件：
合 作 者： 
申请日期：
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填报说明
一、填写申请书前，请先查阅《安徽省仿生感知与先进机器人重点实验室开放基金申请指南》。申请书各项内容，要实事求是，逐条认真填写，文字表达要明确、严谨，字迹要清晰易辨。
二、将申请书电子版发送到实验室电子邮箱。确定立项后申请书一式1份，由所在中心主任签字后报送实验室，申请书请使用A4纸双面打印，于左侧装订成册。
三、申请书封面右上角“项目编号”由实验室办公室填写。
四、实验室联系方式：
联 系 人：邵利荣
电子邮箱：shaolr@iim.ac.cn
通讯地址：安徽省合肥市蜀山湖路350号，中国科学院合肥物质科学研究院合肥智能机械研究所，老楼304室
邮政编码：230031

一、基本信息
	申请人信息
	姓名
	
	性别
	
	出生年月
	
	民族
	

	
	最后学位
	
	职称
	
	身份证号
	

	
	研究领域
	

	
	固定电话
	
	手机
	
	电子
邮箱
	

	
	单位名称
	

	
	通讯地址
	
	邮编
	

	
	联系人
	
	电子邮箱
	
	联系
电话
	

	拟合作者
	合作人
	
	研究方向
	

	
	电话
	
	电子邮箱
	

	项目基本信息
	项目名称
	

	
	研究年限
	

	项目组主要成员
	姓名
	身份证号码
	工作单位
	职称
	签名

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	关 键 词（用分号分开，最多5个）
	




二、立论依据
	（包括项目的研究意义、国内外研究现状分析等，限1000字以内。）


三、研究方案（限3000字以内）
	1. 研究目标、研究内容和拟解决的关键科学问题



	2. 拟采取的研究方法、技术路线、实验方案及可行性分析

	 3. 本项目的创新之处



	4. 研究计划及预期进展

	5. 预期研究成果


四、研究基础（限1000字以内）
	1. 与本项目有关的研究工作积累和已取得的研究工作成绩

	2. 已具备的实验条件，尚缺少的实验条件和拟解决的途径



	3. 申请者和项目组主要成员的学历和研究工作简历，近期已发表与本项目有关的主要论著目录和获得学术奖励情况



五、经费预算
	支 出 科 目
	金  额
（万元）
	计  算  根  据  及  理  由

	材料费
	
	

	测试化验加工费
	
	

	差旅费
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


       
六、申请者承诺和保证
	我保证申请书中所有信息真实可靠。如果获得开放课题资助，我将严格遵守重点实验室各项管理办法，切实保证研究工作时间，认真开展工作，按时报送材料。若填报失实和违反规定，本人将承担全部责任。

	
申请者：                           年   月   日





七、申请者所在单位的审查意见
	申请者所在单位的审查意见（包括：对项目的意义、特色和创新之处及申请者的研究水平与学风签署具体意见）


	
负责人（签章）                         年   月   日





八、实验室审批意见及批准金额
	
批准金额：   万元

审批意见：

	实验室主任（签章）                 年    月   日





